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附表 1：系爭專利技術分析 

(一)系爭專利技術內容 

一種智能送餐車系統，適用於運送一食品並包含一軌道裝置、一智能

送餐車，及一控制裝置。該軌道裝置包括數定位標籤。該智能送餐車包含

一載物車頭，及一電控單元。該載物車頭包括一盛盤座及一移動輪組，該

移動輪組具有至少兩滾輪，及至少一馬達。該電控單元包括一控制模組。

該控制裝置用來與該智能送餐車的控制模組通訊且用來傳送一移動指令，

該控制模組接收並根據該移動指令驅使該載物車頭在該軌道裝置上移動。

藉由該承載車頭的盛盤座來承載並運送該食品，能夠避免佔用該等軌道的

運輸空間，以及提高使用變化性（參系爭專利摘要）。 

 

(二)系爭專利主要圖式 

圖 3是系爭專利智能送餐車系統安裝在餐廳之俯視示意圖 
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圖 5是系爭專利智能送餐車之立體分解圖 
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圖 6是從另一角度觀看系爭專利智能送餐車之立體組合圖 
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(三)系爭專利申請專利範圍分析 

參加人前於民國 108 年 10 月 4 日以「智能送餐車系統及其智能送餐

車」向被告申請發明專利，經被告編為第 108136081號審查，於 109年 9

月 15 日准予專利（下稱系爭專利，申請專利範圍共 10 項），並發給發明

第 I711413 號專利證書。參加人於 113 年 5 月 15 日另件舉發案（108136

081N01）審查程序中提出系爭專利申請專利範圍更正本，經被告准予更正，

及於 114年 7月 1日公告。 

系爭專利更正後申請專利範圍共 10項，其中請求項 1、5為獨立項，

其餘為附屬項。前揭更正後請求項內容如下： 

請求項 1.一種智能送餐車，適用於在一軌道裝置上移動並用於運送一食

品，該軌道裝置包括數個間隔設置的定位標籤，該智能送餐車

包含：一載物車頭，包括一底座、一盛盤座、一容室、一移動

輪組及數組導輪組，該盛盤座沿一高度方向設置於該底座的頂

側並用於供該食品放置，該移動輪組具有至少兩設置在該底座

並可在該軌道裝置上滾動的滾輪，及至少一用於帶動該等滾輪

滾動的馬達，其中該等導輪組分別設置於該底座的底側，且每

一導輪組包括多個導輪，該多個導輪以一平行於該高度方向的

自身軸線為中心轉動；及一電控單元，設置於該載物車頭並包

括一位置感測模組、一控制模組及一電池組，該位置感測模組

用於檢測該等定位標籤，該控制模組電連接該馬達與該位置感

測模組，並用來驅動該馬達轉動及讀取該等定位標籤，該電池

組用於提供該馬達與該控制模組的電能，且該電池組設置於該

容室內。 

請求項 2.如請求項 1 所述的智能送餐車，其中，該電控單元還包括一電

連接於該控制模組並用於感測一障礙物的障礙感測模組，該障

礙感測模組感測到該障礙物時，該控制模組會命令該馬達停止

運作。 

請求項 3.如請求項 1 所述的智能送餐車，還包含一位於該底座與該盛盤

座間的偵測單元，該偵測單元包括一電連接該控制模組並用於

量測重量的主重量感測器，該控制模組還會根據該主重量感測

器量取的重量來判斷該食品是否放置於該盛盤座。 

請求項 4.如請求項 1 所述的智能送餐車，還包含一偵測單元，其中該底
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座包括一下殼及一蓋設於該下殼的上殼，該偵測單元設置於該

底座的上殼且位於該盛盤座的下方，該等導輪組分別設置於該

下殼的前後兩端，其中一該導輪組圍繞該等滾輪，每一導輪組

包括四個間隔設置成矩形排列的導輪，且該移動輪組具有兩個

輔助輪，上述兩個輔助輪設置在該下殼的後端，且該控制模組

設置於該容室內。 

請求項 5.一種智能送餐車系統，適用於安裝在一餐廳且用於桌面運送一

食品，該智能送餐車系統包含：一軌道裝置，包括一軌道，及

數間隔設置於該軌道的定位標籤；一如請求項 1至請求項 4中

的任一項所述的智能送餐車，用於在該軌道上移動並運送該食

品；一控制裝置，用來與該智能送餐車的控制模組通訊且用來

傳送一移動指令，該控制模組接收並根據該移動指令驅使該載

物車頭在該軌道裝置上移動；及一操縱裝置，電連接該控制裝

置，並用來輸入該移動指令至該控制裝置。 

請求項 6.如請求項 5 所述的智能送餐車系統，其中，該軌道裝置還包括

一設置於該軌道的充電站，該充電站用來對該智能送餐車的該

電池組充電。 

請求項 7.如請求項 5 所述的智能送餐車系統，其中，該智能送餐車還包

括一連接於該載物車頭且可隨該載物車頭移動的載物車體，該

載物車體具有一基座、一設置於該基座的頂側並用於供該食品

放置的承載座，及數設置於該基座的底側且可沿該軌道滑移的

從動輪組。 

請求項 8.如請求項 7 所述的智能送餐車系統，還包含一偵測單元，該偵

測單元包括一設置於該基座與該承載座間且用於量測重量的副

重量感測器，該副重量感測器會根據量取的重量來判斷該食品

是否放置於該承載座。 

請求項 9.如請求項 5 所述的智能送餐車系統，其中，每一軌道裝置的軌

道還具有一導軌，該智能送餐車可在該導軌上移動，且該導軌

的寬度不大於該智能送餐車的最大寬度。 

請求項 10.如請求項 5所述的智能送餐車系統，其中，該軌道裝置還包括

一設置於該軌道的充電站，該充電站用來對該智能送餐車的該

電池組充電，該智能送餐車還包括一連接於該載物車頭且可隨

該載物車頭移動的載物車體，該載物車體具有一基座、一設置
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於該基座的頂側並用於供該食品放置的承載座，及數設置於該

基座的底側且可沿該軌道滑移的從動輪組，每一軌道裝置的軌

道還具有一導軌，該智能送餐車可在該導軌上移動，且該導軌

的寬度不大於該智能送餐車的最大寬度，該智能送餐車的控制

模組設有一送餐地圖，該送餐地圖由數個分別對應於該等定位

標籤的位置代碼組成，該控制裝置的移動指令包括其中一該位

置代碼，使該控制模組驅動該載物車頭移動至對應於其中一該

位置代碼的該定位標籤。 
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附表 2：舉發證據(含組合)之技術分析 

舉發證據 內容 
本院卷 

頁碼 

舉發卷 

頁碼 

證據 2 
108(2019)年 1月 1日公告之我國第 I645817

號「智能送餐列車系統」專利案 
 24-38 

證據 3 

106(2017)年 12月 29日公開之中國大陸第

107526359A號「智能自動送餐裝置及送餐方

法」專利案 

 16-23 

證據 4 

107(2018)年 9月 18日公開之中國大陸第

108542228A號「無人餐廳送餐服務總成」專

利案 

 3-15 

甲證 4 

(新證據) 

107(2018)年 1月 26日公開之中國大陸第

107628145A號「送餐小車以及隱藏動力系統

的送餐平台」專利案 

113-124  

甲證 6 

(新證據) 

99(2010)年 6月 10日公開之日本第 2010-

125282A號「注文飲食物搬送裝置（訂單飲

食物搬送裝置)」專利案(中譯本參見本院卷

第 149-163頁) 

133-147  

舉發證據組合： 

階段別 

爭 點 

備註 

請求項 法條 舉發證據組合 

舉發 

訴願 

1-5、7-10 專利法第 22條第 2項 證據 2+3  

6 專利法第 22條第 2項 證據 2+3+4  

起 

 

訴 

 

時 

1-5、7-9 專利法第 22條第 2項 
證據 2+3+甲證 

4、6 
爭點 1 

6、10 專利法第 22條第 2項 
證據 2+3+4+甲證

4、6 
爭點 2 

 

(一)證據 2 

證據 2為 108(2019)年 1月 1日公告之我國第 I645817號「智能送餐列
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車系統」專利案，其公告日早於系爭專利申請日（108年 10月 4日），可為

系爭專利之先前技術。 

1.證據 2技術內容 

證據 2為一種智能送餐列車系統，包含至少一軌道單元、一設置於該軌

道單元的定位標的單元、一車頭單元、一車斗單元，及一中央控制單元，

該軌道單元包括複數依序串接的循環軌道，每一循環軌道具有相對設置的

一去程段及一回程段，及一連接該去程段及該回程段相對遠離一置物區的

一側的迴轉段，該車頭單元可沿該軌道單元行駛，且包括一用來檢測該定

位標的單元的位置感知模組，該車斗單元串接於該車頭單元，該中央控制

單元可對該車頭單元傳送一包括一運送路徑的路徑資訊，該運送路徑是由

相鄰該置物區的該去程段出發，並可選擇性地通過任一循環軌道的該迴轉

段而由相鄰該置物區的該回程段回到該置物區，進而能提高送餐效率（參

證據 2摘要）。 

2.證據 2主要圖式 

證據 2圖 1為智能送餐列車系統應用於餐廳的示意圖 
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證據 2圖 4為車頭單元及車斗單元的不完整立體分解圖 

證據 2圖 5為車頭單元及車斗單元於另一視角的不完整立體圖 
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(二)證據 3 

證據 3為 106(2017)年 12月 29日公開之中國大陸第 107526359A號「智

能自動送餐裝置及送餐方法」專利案，其公開日早於系爭專利申請日（108

年 10月 4日），可為系爭專利之先前技術。 

1.證據 3技術內容 

證據 3為一種智慧自動送餐裝置以及送餐方法。智慧自動送餐裝置包括

送餐軌道、送餐小車和取餐提示裝置，所述送餐軌道內設有的停車信號發出

元件，所述送餐小車上設有控制模組以及與控制模組電連接的驅動裝置和停

車信號接收模組。本申請透過所述停車信號發出元件與所述停車信號接收模

組及所述控制模組相適配，用以實現控制所述驅動裝置停止動力輸出，以使

所述送餐小車靠其慣性減速緩慢停車，繼而能避免所述送餐小車驟然停車而

使餐品從所述送餐小車上飛出，導致餐品中食物灑出而濺傷就餐者或餐廳工

作人員，從而能夠最大限度提高本申請自動送餐時的安全性，降低傷及人身

健康的危險（參證據 3摘要）。 
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2.證據 3主要圖式 

證據 3圖 2為智慧自動送餐裝置中送餐小車的立體圖 

證據 3圖 4為智慧自動送餐裝置中送餐小車的立體圖 
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(三)證據 4 

107(2018)年 9 月 18 日公開之中國大陸第 108542228A 號「無人餐廳送

餐服務總成」專利案，其公開日早於系爭專利申請日（108 年 10 月 4 日），

可為系爭專利之先前技術。 

1.證據 4技術內容 

證據 4為一種無人餐廳送餐服務總成，包括：軌道裝置、變軌裝置、多

個餐車、上餐升降台、下餐裝置、恢復裝置、充電裝置。可實現餐飲店無人

化服務、自助服務，達到節省時間、節省人力的目的（參證據 4摘要） 

2.證據 4主要圖式 

證據 4圖 1為無人餐廳送餐服務總成的總體示意圖 
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(四)甲證 4 

甲證 4為 107(2018)年 1月 26日公開之中國大陸第 107628145A號「送

餐小車以及隱藏動力系統的送餐平台」專利案，其公開日早於系爭專利申請

日（108年 10月 4日），可為系爭專利之先前技術。 

1.甲證 4技術內容 

甲證 4為一種送餐小車以及隱藏動力系統的送餐平台，它包括車廂板、

前橋元件和後橋元件，所述前橋元件和後橋元件之間轉動連接有主體連接塊，

前橋元件和後橋元件還分別連接有前橋超重支撐塊和後橋超重支撐塊；前橋

超重支撐塊和後橋超重支撐塊均通過一支撐架與車廂板相連，所述前橋超重

支撐塊與支撐架以及後橋超重支撐塊與支撐架連接後均呈ㄈ字形結構，且位

於主體連接塊的一側；該送餐平台包括上述結構的送餐小車，它還包括與送

餐小車配合的送餐軌道，送餐小車位於車廂板下方的結構隱藏在送餐軌道中。

本發明的送餐小車採用橫向並行設置，高度更低，透過改進送餐軌道使得送

餐小車的動力系統隱藏在軌道中，送餐平台正面無機械結構和鏤空，安全易

清洗（參甲證 4摘要）。 
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2.甲證 4主要圖式 

甲證 4圖 1為送餐小車結構爆炸圖 
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(五)甲證 6 

甲證 6為 109(2010)年 6月 10日公開之日本第 2010-125282A號「注文

飲食物搬送裝置（訂購飲料食物輸送裝置)」專利案，其公開日早於系爭專

利申請日（108年 10月 4日），可為系爭專利之先前技術。 

1.甲證 6技術內容 

甲證 6提供一種訂購飲料食物輸送裝置，能夠消除顧客在等待所訂購飲

料食物送達期間的焦慮感；訂購飲料食物輸送裝置包含：一運送路徑 3，設

置於廚房 C與顧客座位 4之間；一飲料食物點餐裝置 7，設置於顧客座位 4，

用以接收飲料食物訂單；一飲料食物輸送裝置 10，搭載由該飲料食物點餐

裝置 7 所受訂的飲料食物，並於顧客座位 4 與廚房 C 之間的運送路徑上移

動；一控制裝置 5，控制該飲料食物輸送裝置 10 移動；一飲料食物攝影裝

置 21，設置於該飲料食物輸送裝置 10上，用以拍攝飲料食物；一顧客座位

旁顯示單元 7，設置於顧客座位旁，能夠顯示飲料食物拍攝裝置 21 所拍攝

的影像（參甲證 6摘要）。 
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2.甲證 6主要圖式 

甲證 6圖 4為運送托盤的縱向側視圖 

 


