附表一：系爭專利主要圖式：

1.第4圖係其旋轉燈具可以使用手動遙控器或無線發射器控制照明或熄滅、或在照明狀態下調整縱向及橫向照明角度的示意圖。
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2.第5圖係第4圖所示的旋轉燈具的局部剖面結構圖。
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3.第6圖係第4圖所示的旋轉燈具具無線遙控和手動遙控雙功能的電路結構方塊圖。
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4.第7圖係其旋轉燈具的另一種具體實施例結構圖。
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附表二：證據1圖式
第1圖為其側面剖視圖
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第2圖為其正面剖視圖
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第4(B)圖為其自動控制電路圖
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附表三：證據2圖式
第2圖為其遙控操縱裝置
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第3圖係第2圖所示的遙控操縱裝置具無線遙控和手動遙控雙功能及具馬達快速/慢速驅動電路的電路結構方塊圖。
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第4圖係使用圖2所示的遙控操縱裝置以無線遙控或手動遙控方式控制習用旋轉燈具產生照明或熄滅，或在照明的狀態下產生定速、快速或慢速調整照明角度的示意圖。
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